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ENVI

ENVI® (the Environment for Visualizing Images) es un sistema de procesamiento de imégenes.
Desde su inicio, ENVI fue disefiado para atender las numerosas y especificas necesidades y de los
usuarios de datos provenientes de sensores remotos aerotransportados y de satélite.

ENVI proporciona la visualizacion y el analisis comprensivos de los datos para las imagenes de
cualquier tamafio y de cualquier tipo.

ENVI + IDL

ENVI es un programa escrito en Interactive Data Language (IDL®), un lenguaje de programacion
estructurado que ofrezce el procesamiento de imagen integrado. La flexibilidad de ENVI es
debida en gran parte a las capacidades de IDL. IDL se requiere para funcionar ENVI.

Hay dos tipos de licencias de ENVI: ENVI + IDL, que incluye una version completa de IDL; y
ENVI, que incluye una version runtime de IDL. Los usuarios de ENVI + de IDL pueden utilizar
IDL para escribir rutinas y crear sus propias extenciones.

Los usuarios de ENVI pueden utilizar todas las funciones de ENVI, pero no pueden escribir
rutinas ni crear extenciones.
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Visualizacion y Georeferenciacion de Imagenes MASTER con el programa
ENVI

1. Composicién de los archivos *.HDF
(http://master.jpl.nasa.gov/reference/PacRimll/main%20presentation/sld016.htm)

Formato HDF

El formato HDF (Hierarchical Data Format) fue elegido por NASA como el formato estandar
para la distribucion de los datos del escaner multiespectral MASTER, este consiste en una
estructura de directorios con una serie de datos cientificos de los cuales 37 corresponden a
atributos globales y 44 a datos de caracter cientifico.

15 para calibracion

12 para navegacion

27 para ingenieria

Los datos MASTER HDF se visualizan en unidades de radiancia

Nivel de procesamiento 1B (Level- 1B)

El producto de los datos de level-1B contiene los datos radio-métricamente calibrados y
geo-localizados para todas las bandas de la imagen.

Nombre del archivo

MASTERL1B_ 1220030311 1913 1924 \O1.hdf

Sensor y nivel procesamiento
_InicioUTC_FinalUTC_Version

2. Visualizacion de datos *.HDF de MASTER.

2.1. Inicie ENVI.

2.2. En la barra de trabajo de ENVI, seleccione File y Open Image File.

2.3. Navegue hasta la carpeta del «curso donde se encuentra la imagen
MASTERL1B_0300304_12 20030311_1913 1924 VO01.hdf



Con esto lo que se consigue es desplegar las 50 bandas de MASTER

Open Yector File

-

Open External File
Open Previous File

-

Edit ENYI Header

Generate Test Data
Data Viewer

Save File As »

Import from IDL Yariable
Export to IDL Yariable
Compile IDL Module

IDL CPU Parameters

Tape Utilities »

Scan Directory List
Change Output Directory

Save Session to Script
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2.4. Existen dos maneras de visualizar los datos
1. Como escala de grises (Gray Scale) o
2. Combinacion de bandas (RGB Color)
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Para visualizar como escala de grises seleccione la banda “19 (1.9780)”

Asegurese que esta marcada la opcion “Gray Scale” seleccione un nuevo Display y presione
“Load Band”

@

En este punto se despliegan tres nuevas ventanas que correspondes a diferentes escalas de la
misma imagen
1. Scroll (1): La ventana de scroll es una ventana que aparece cuando una imagen es mas
grande de lo que se puede desplegar en la pantalla en la resolucion completa. La imagen
en la ventana de scroll se exhibe en menor resolucion.
2. Image (2): La ventana de image consiste en una porcion de la imagen desplegada en el
scroll, la cual es exhibida en la resolucion completa.
3. Zoom (3): La ventana del zoom exhibe una porcion de la ventana de la imagen en un
factor de aumento que puede ser definido por el usuario, por omision el programa utiliza
4X.

Para visualizar como escala de RGB color seleccione la opcion “RGB Color”,
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En el Rojo (R) coloque banda 9 (0.8710)
En el Verde (G) coloque banda 5 (0.6590)
En el Azul (B) coloque banda 3 (0.5430)

Esto da como resultado una combinacion en falso color infrarrojo. Si lo que desea es visualizarlo
con una combinacion de bandas de color natural las bandas que puede utilizar son:

En el Rojo (R) coloque banda 5 (0.6590)
En el Verde (G) coloque banda 3 (0.5430)
En el Azul (B) coloque banda 1 (0.4630)

2.5. Realces en la imagen

El uso de realces permite realizar ajustes rapidos en la imagen, con el fin de resaltar detalles que
no son visibles al desplegar la imagen y de esta forma facilitar la interpretacion de la imagenes. .

Para aplicar realces rapidos a los datos exhibidos se trabaja con la ventana 2 (Image), sobre la
opcion de “Enhance” aqui aparecen 6 posibles opciones las cuales pueden ser aplicadas en las 3
diferentes ventanas (Image-Zoom-Scroll).

Ahora puede aplicar algunas de las opciones para que pueda tomar la decision de cual de los
realces le permite trabajar mejor sobre la imagen.

Estos realces no se aplican a los archivos de datos solo es una visualizacion rapida de la imagen,
las opciones de realces disponibles permiten utilizar métodos lineares y no lineares.

'E] #1 (R:Band 5,G:Band 3,8:Band 1):MASTERL1B... |- [[0/Ed
| Fle Ovedsy Enhance Toos Window |
Fiter »

{Image] Linear
{Image] Lnear 0-255
[Image] Linear 2%
{(Image] Gaussian
{Image] Equalzaton
(Image] Square Root

[Zoom] Linear
[Zoom) Linear 0-255
[Zoom) Lnear 2%
{Zoom) Gaussan
{Zoom) Equaization

"

{Zoom] Square Root

[Scrof] Lnesr
[Scroll] Linear 0255
{Scorof] Lnear 2%
[Scroll] Gaussian
[Scrofl] Equalzation
[Scrol] Square Root

Hstogram Matcheg. ..
Interactve Stretchirg...




2.6. Determinacion del nimero de bandas Utiles

El sensor MASTER fue disefiado para validar datos tanto atmosféricos como terrestres por lo cual
la estructura de bandas o longitud de onda que captura abarca tanto elementos terrestre (p.e.
bosques-pastos) como atmosféricos (p.e. SO2-H20), estos ultimos pueden llegar a ser un tipo de
interferencia o ruido para los que estamos interesados en la parte terrestre.

Para determinar cuales son las bandas utiles para la observacion terrestre ENVI posee un recurso
de animacion que permite ver todas las bandas de manera secuencial, ademas existe la posibilidad
de salvar al formato genérico de video MPEG.

Esta herramienta se encuentra en la “ventana de Image” --- tools — animation
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3. Georeferenciacion de datos *.HDF de MASTER.

3.1. Inicie ENVI.

3.2. En la barra de trabajo de ENVI, seleccione File y Open Image File.

3.3. Navegue hasta la carpeta del «curso donde se encuentra la imagen
MASTERL1B_0300304_12 20030311 1913 1924 VO01.hdf

Con esta opcion se consigue ver la imagen con las 50 bandas y la longitud de onda de cada
una de estas.

3.4. Para obtener la informacion de Georeferenciacion de la imagen es necesario abrir este
mismo archivo pero como un archivo externo, para lo cual en la barra de trabajo de
ENVI, seleccione File pero esta vez seleccione la opcion Open Extenal File --- Generics
Formats ---HDF
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Esta opcion permite desplegar el conjunto de datos cientificos que colecta MASTER,
dentro de los que se encuentran la Latitud y Longitud de cada pixel (basado en el GPS del
avidn) estos son necesarios para georeferenciar la imagen.

| &] HOF Dataset Selection B3
|
| [Fe. G \capcaunw \MASTERLIE_0200004_12_20030011_

|

[ Setecs HOF Datscets
Vi =
|

) AnsiogOfset
Black Body 1Courts
BackBox

Nota: los datos de MASTER colectados en CARTA 2005 toman en cuenta la topografia (SRTM 90m) para calcular la posicién de cada
pixel con lo que se logra mayor precision al georeferenciar las imagenes.



3.5. Los datos de PixelLatitud y PixelLongitud se despliegan como imégenes con una sola
banda en la ventana de “Available Band List” podemos desplegar estos en un nuevo
display, lo que se distingue es una imagen con las mismas dimensiones que la imagen de
50 bandas pero esta posee un continuo de valores, estos valores podemos visualizarlos
con la opcién bajo Tools --- Cursor Location/Value

Realice el procedimiento para ambas imagenes ;Cual es el rango de los valores que
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3.6. Una vez abiertas estas tres imagenes se puede iniciar el proceso de Georeferenciacion,
utilizando la opcion presente en la barra de trabajo de ENVI, bajo

Map —Georeference from input geometry — Georeference from IGM

kS|

Spectdl |Mep Vector Topographc Rader Window Hep |

IET Regstraton ’
Orthorectfication ’
Mosaiching »
Georeference from Input Geometry »  Euld GLT
Georeference SPOT b Georeference from GLT
Georeferance SealliFs » | Georeference from IGM
Georeference ASTER ’ =
Georeference AVRR » xsf«-“ G‘; as
Georeference ENVISAT ’ QGQ:‘C:Q' i 5:" o
Georeference MODIS SOVE SO St
Georeference RADARSAT

Customize Map Projectons
Convert Map Projecton
Layer Stadang

Map Coordnate Converter
ASCII Coordnate Conversion
Merge Old "map_proj.txt” Fle

GPSLink




3.7. El "Input Data File” se refiere a la imagen a ser georeferenciada en este caso es la que
contiene las 50 bandas, de estas 50 bandas seleccione solo aquellas que determino como
atiles en la seccion 2.6, utilizando la opcion de “Spectral Subset”

| Como se observo anteriormente, las bandas Utiles para analisis de uso de la tierra son 30 de
i las 50 disponibles. De estas, cinco pertenecen al espectro visible (bandas 1 a 5), cuatro al
| infrarrojo cercano (6 a 9), catorce al infrarrojo medio (12 a 15, 19 a 25, 33 a 35) y siete al
i infrarrojo lejano (42 a 48)

@ L. [ETile Spactral Subset
Select inout Fle Fle rfomaton Sebect Bande 1o Subset
12_20053)1_1513_1324_VOI Kt (iats Set 531 G capcdurn MASTERL 1B_0300304_12_2X o B NS
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Serscr Type: MODIS 35 {4 S0 MAS
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3.8. Seguidamente el programa solicita las bandas que contienen la geometria de la imagen.

La primera opcion “Input X Geometry band” se refiere en este caso al “PixelLongitud”, realice el
mismo procedimiento para “Input Y Geometry band” seleccionando “PixelLatitud”

)

#] Input X Geometry Band H

Select Input Band: Band Information:

= File: G:\capcduniviMASTERL1B_0300304_12_20(
EI MASTERL1BE_0300304_12_2003031 1_@ Dims: ?165 3961 x 1 [BSQ] - - =

i e 0 (716x3961): Pixel Latitude Size: [Floating Point] 355,878,869 bytes.
E| MASTERL1E_0300304_12_20030311_ File Type : HDF Scientific Data

"o [FiRGEET)] Pieil ongitude! Sensor Type: Unknown
: J Byte Order - Host (Intel)
=31 MASTERL1B_0300304_12_20030311_ Prosection : None

Band 1 {0.4630) Wavelength : None
Band 2 (0.5030) Upper Left Comer: 1.1 ;
Band 2 {0.5430} Diescription: HOF Fi|E.! Imponed into
: Band 4 {0 5830) ENWI [Sun Jul 23 15:34:12 2006]
----- O Band 5 (0.6550)
----- O Band & (0.7150) [l]
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3.9. La siguiente opcion es para seleccionar la proyeccion inicial de los datos (en el caso de
MASTER Geographic Lat/Long). La proyeccion final seleccione CRTMO5, verifique que
el datum sea WGS 84 y la Unidades se encuentren en metros.

#l Geometry Projection... @

Input Projection of Geometry Bands New...

State Plane [NAD 27)
State Plane [NAD 83)

CRTMOS

CRTM

Argentina - Zone 1 b

Datum... IWGS'B4
Units... !Degrees

Output Projection for Georeferencing New...
Geographic Lat/Lon -~

State Plane [NAD 27)
State Plane (NAD 83

CRTM
Argentina - Zone 1
Argentina - Zone 2 B

Datum... IWGS'B4
Units... IMetels

3.10. En Ila siguiente ventana deberd colocar tanto la ubicacion de archivo GLT, (el cual
contiene la geometria de la imagen), asi como la imagen georeferenciada con el nombre

MASTERL1B_0300304_12 20030311 1913 1924 V02 LN

#1 Build Geometry Lookup File Param... rg|

GLT Parameters

Output Pixel Size |21.700000
ouprosied [%5 Reemplazar pafr cero = 0f

Output Result ta & File Memony

Enter Output GLT Filename Choose G LT

Georeference Background ¥ alue |0.000000

Output Resultto @ File © Memory

Output Georef Filename Choose | [ Compress N .
Georeferenciada

oK | E!ueuel Cancel|
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4. Sobreposicion de bases de datos vectoriales

4.1. Una vez georeferenciada la imagen, esta permite la sobreposicion de diversas bases de
datos vectoriales tanto en el formato nativo de ENVI (*.evf), asi como en otros formatos
como ESRI Shapefile (*.shp) o Mapinfo (*.mif).

4.2. Para sobreponer la capa de carreteras (Red vial) escala 1:200 000 del Atlas CR2004 en
proyeccion CRTMO5 en formato ESRI Shapefile (*.shp), debe activar la opcion Overlay
que se encuentra en la ventana de “Image”.

Overlay — Vectors...—Ventana de “Vector Parameters” — File — Open Vector
File...

51 #1 (R:Georef (Band 9:MASTERL1B_0300304_12_20030311_1913_1924_VO1.
File NeMEHEYM Enhance Tools ‘Window

Annotation...
Classification...
Contour Lines...
Density Slice...

Grid Lines...

Redqion of Interest...

Vectors..,

12



Cancel

#l| #1 Vector Parameters : Curs...

Cpen Yeckor File, ..

Create Mew Laver...

Restore Lavers from Template. ..

Edit  Options  Help

EBX

Location

i |

window v Image W Scroll v Zoom

Buzcar en: | ) +capoduniv

=1 ICamanuaii3x
4 | videoEnmi

Documentos:
recientes

E scritoria

&

-7

Miz documentos

[

2 x|

® of E-

Cancelar

Idi PC
y
iz sitios de red  Mombre: |
Tipo: | Shapefile [*. zhp)

A

Maplnfo

Microztation DGM [*.dgn]

DXF [".d=f)

ARC/Info Interchange [*.e00]
USGS DLG [*.ddf,".dig)

Al Files [7]

| bt
[ |

4.3. Seleccione la opcion carreter.shp, este vector debera ser guardado en el formato de Envi
Vector File (*.evf), por lo que debera elegir la nueva ubicacidn de este archivo y a su vez
elegir la proyeccion de estos datos.

De esta manera se garantiza que lo parametros de georeferenciacion utilizados son los

correctos

& Import Vector Files Pa... s"f”mmw

Selected Input Files:

<

D:APRIAS AcademicoMUTORIALESYENY| Gedlogol

Input Addtional Files... | Delete |

Layer Name

ILayer: RED VlAL.shp

Output Resultto @ File " Memory

| oter Qo e L] Cnse e

Output ta Memory for All

iD:\PRIAS AcademicoMUTORIALESAENYI Gedlog

Native File Projection New...

M
State Plane (NAD 27)
State Plane [NAD 83

CRTM

Datum... IWGS 84

Units.... IMelers

Apply Projection to Undefined

OK | Cancel

13



5. Clasificacion no supervisada y supervisada de imagenes MASTER

La clasificacion es un proceso de agrupar pixeles en un nimero finito de clases individuales o de
categorias de datos con bases en sus niveles digitales. Si un pixel satisface un conjunto dado de
criterios, entonces el pixel se asigna a la clase correspondiente a ese criterio.

Existen dos maneras de clasificar los pixel
= Supervisada
= No Supervisada

5.1 Clasificacion Supervisada vs. No Supervisada

La clasificacion supervisada es mas controlada por el usuario que la no supervisada. En este
proceso, el usuario selecciona pixeles que representan patrones que puede identificar con la
ayuda de otras fuentes.

Mediante la identificacion de patrones en la imagen, usted puede entrenar al programa para
identificar pixeles con caracteristicas similares. Mediante la asignacion de prioridades de estas
clases, usted supervisa la clasificacion de los pixeles a medida que se le asigna un valor de
clase. Si la clasificacion es exacta, entonces la clase resultante corresponde a un patron que el
usuario identifico originalmente.

La clasificacion no supervisada es mas automatizada. Ella le permite al usuario especificar
parametros que el computador usa como guia para descubrir patrones estadisticos en los datos

Para este ejercicio se realizara la clasificacion de una porcién de la imagen anteriormente
georeferenciada.

5.2 Clasificacion No supervisada
ENVI posee dos métodos de clasificacion no supervisada IsoData y K-Means

Tanto K-Means como IsoData calculan las medias aritméticas de los valores espectrales de la
imagen segun el ndmero de clases elegidas. Agrupa los pixeles restantes utilizando las
técnicas de minimas distancias. (Tou, J. T. and R. C. Gbnzalez, 1974. Pattern Recognition
Principles, Addison-Wesley Publishing Company, Reading, Massachusetts.)

5.1.1. Habré el archivo en la carpeta del curso
(MASTERL1B_0300304_12 20030311_1913 1924 V02_ss_CRTMO05)
5.1.2. En el menu principal de ENVI seleccione Classification — Unsupervised — K-
Means y seleccione el archivos ser clasificado

S ENVI 4.2

File Basic Tools WeEESEWRGN Transform  Fiker Spectral Map Ve

Supervised r |
Unsupervised IsaData

Decision Tree
Endmember Colleckion

14

Create Class Image from ROIs

Piost Classification »




5.1.3. Mantenga los pardmetros que el programa exhibe por omisién, excepto por el
namero de clases (15 clases), nombre este archivo como Unsup_class

8l K-Means Parameters

Mumber of Clazzes ﬂ I

Change Threshold % [0-100])5.00

b awirnum terations I'I g

kM axirnum Stdev From kMean I
h axirnurn Distance Ermar I

Output Fesult to @ File © Memany

Enter Output Filename Choosze |

Ok | I]ueuel I:ar'u:ell Helpl

15



5.2. Clasificacion Supervisada Spectral Angle Mapper

Esta opcidn de clasificacion requiere que le usuario entrene al programa con los tipos de cobertura
que se desea clasificar. En el caso de ENVI el entrenamiento se lleva a cabo con “Region Of
Intres” (ROI) 6 “Regiones de Interés”:

Ventana de “Image”—Tools — Region of Entres —ROI Tool...

5.2.1. La Herramienta ROI, le permite digitalizar en la imagen aquellos elementos que se van
elegir como sitios de entrenamiento. Debido a que cada imagen se despliega en tres ventanas
diferentes (Image -- Scroll-- Zoom) debera elegir en cual de ellas desea hacer la digitalizacion.

Para las imagenes MASTER lo méas recomendable es digitalizar en la ventana Zoom, debido a
que en esta se visualizan con mayor precision los elementos.

81 #2 (R:Georef (ROI Resize (Band 9:MASTERL1B_0300... [<|[B]X]
Fée Overlay Enhance BGocE Window
' Link ; v

Profiles
Polarization Signatures

Color Mappi
ks Restore Saved ROI File

Cursor LocationValue... Save ROIs to Fie

Pixel Locator, .. Delete ROIs...

Point Collection.., P~

Build Mask.. :xport Qls to EVF...
MeSan et Tools xport ROIs to n-D Visualizer
Line of Sight Calculator.. Output ROIs to ASCIL...

Spatial Pixel Edkor. . z”‘m‘: zg;"”

Spectral Pixel Editor... iy sobrsbloca

Animation... Band Threshold to ROL...

2D Scatter Plots... Create Class Image from ROIs...
f from ROIs...

3D Sufaceview... Create Buffer Zone from ROIs

Compute ROI Separabilty

RO H=]
Window: ™ Image  Scroll ¢ Zoom 0K Ventanas de dlgltallzaCI(')nl
ROl Mamne Calor Firels Polygonz | Polilines Pairitz |
Region #1 Red 0 040 0/ 0 ~
M
- am >
Mews Region | | | | | Delete |
16
Select 41 ||| Hide ROIs | |




5.2.2. En este caso puede elegir el tipo de regidén de interés poligono, pero de igual
manera puede mezclar con polilineas o puntos dependiendo del tipo de elementos
que este digitalizando. Antes de agregar una nueva region debera asegurarse que el
numero de pixeles sea mayor o igual a 21 debido a que en este caso se estan

utilizando 20 bandas

#l #1 ROI Tool

=8 Cptions  Help

Palvline
Paink

Rectangle
Ellipse

w Mulki Part: CFf
rulki Park: Cn

Input Points From A3CIIL.,

5.2.3. A continuacién se muestran una sugerencia de posibles

Nubes

& #1 ROI Tool

File ROI_Type Options Help

Window: ™ mage ¢ Scioll ¢ Zoom

0if

Mubes Fed F2A
* |Region #1 Green 0

FOlMame | Color |l | Pisels | Polygons | Paollines | Paints |
w723 0/0 ]
i] 0/0 ]

2 AP ERpE . EEEY
% ESEeEEY

ERTE

Miliarssiail

i
|--1_:5_|u-.|- L :—I
|I—i1i-’d| ]
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5.2.4. Una vez finalizada la seleccion de los sitios guardelos en la carpeta del curso ROI
tool--- File --- Save ROI... o Restore ROI... en caso de que quiera restaurar regiones
de interés previamente guardadas.

5.2.5. Con todos los sitios de entrenamiento seleccionados es posible iniciar la
clasificacion supervisada seleccionando en el mend principal de ENVI ---
Classification --- Supervised --- Spectral Angle Maper

Selecciona la imagen a clasificar en este caso
MASTERL1B_0300304_12 20030311 1913 1924 V02_ss CRTMO05

&1 ENVI 4.2

File Basic Tools BeEEl=ay® Transform  Filker

Speckral Map  Vectar  Topogre

3 Parallelepiped
Minirmum Distance

Unsuperyvised

Decision Tree 3 Mahalanohis Diskance
Endmember Collection Mairmum Likelibood
Create Class Image from ROIs Spectral Angle Mapper

Binary Encoding

Post Classification
Meural Met

5.2.6. En la nueva ventana que se despliega (Endmember colection:SAM), importe las
regiones de interés de la imagen
Import --- from ROI/EVF from input file...

| Endmember Collection:SAM =0t # Endmember Collection: SAM

File "Biyllis flgorithm  Options  Help
File: MASTERL1E_0300304_12_20030311_1913_ 1924 V02 sz LambMoart [Full Scene — From ASCII file

Mask: <none selecteds ] File: ) i 1924 V02_ss LambMort [Full Scene
wiavelength: 0,463 to 9083 <unknown units> ba:  From ASCII File (presvious template), .
A s (1120 “Wa  from ASD binary file. ..
Spectrum Mame Color Source  [3ands Wave| from Spectral Library file...
~

'F From input File... Source  Fands W’avel
F From other File. .. -

from Stats file. ..

From Plat Windaws. .,

from Endrmermber Callection File, .
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5.2.7. Selecciona todos los ROl y elige aplicar

# Select Regions for Stats Calculat... E|

Select Beqgions for Statz Calculation
HLE hite ikt

Open ROI/EVF file... |

ak Cancel

#| Binary Encoding Parameters

Set Minimurm Encoding Threshold:

" Mone ™ SingleValue © Muliple ¥ alues

kinimum Encoding Threshold:

Output Result ta ™ File  © Memory

Enter Output Filename Choose | [ Compress Ubicacion de la imagen

Dutput Rule Images 7 lﬁ ﬂ N O

0k, | IZ!ueue| I:an-:el| Help| F'review|
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5.2.8. Para exportar el resultado de la clasificacién aun formato vectorial. Elige en el
menu principal de ENVI

Classification —Post Clasification — Clasification to VVector

Inmediatamente debe elegir la imagen correspondiente a la clasificacion, seleccionar
todas las clases, excepto “Unclassified”
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&1 ENVI 4.2

File Basic Tools WeEES(i=WEnN Transform  Fiker Spectral Map  Veckor Topographic

Supervised k
Unsupervised k
Decision Tree r

Endmember Collection
Create Class Image from ROIs

Post Classification fssign Class Colors

Rule Classifier

Class Statistics

Zhange Detection Statiskics
Confusion Makrix b
ROC Curves k
Generate Random Sample #

Majority/Minarity Analysis
Clump Classes

Sieve Classes

Combine Classes

Crverlay Classes

Buffer Zone Image
Seqgrnentation Image

&1 Raster To Vector Parameters Classification ko Veckar

Select Claszes to Yectornize:

|nilazsified

MNumber af items selected: |12

Select All ltems | Clear &l ltermns |

Cutput |5ingle Layer 1t
Output Besult to & File ¢ Memany

Enter Dutput Filename [.evf] Chooze

|
ak. Cancel




5.29. Elija un nombre 'y una ubicacibn para el archivo (p.e.
MASTER_Clasificacion_vector)

5.2.10. Una vez que haya terminado de exportar el archivo a vector se despliega una nueva
ventana la cual permite exportar al formato de ESRI shapefile.

#l Available Vectors List |Z||E|fz|
File__Cptions >

Ayvailable Wector Layers: Open Yector File. ..

# Available Vectors List
Options

BTY [MASTER Clazificacion]

Export Lavers o RO ..

Export Lavers ko Shapefile. ..

Cancel

Mame: BT [MASTER_Clazifizacion]

File: C:\+capcdunivhclazificacion\MaS TER_Clasificacion,
Size: 10,305,336 bytes

Records: 27,318 [B53.747 nodes]

Proj : Costa Rica Morte [k eters]

Dratum: Ocotepeque Morte

Aftributes: Yes

Select All Layers | Dezelect All Layers |

Load Selected | Remove Selected |
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